
Pijavskij algoritam S.A.Pi�vski@=, Odin algoritm otyskani� absol�tnogo

ekstrmuma funkcii, �. vyqisl. matem. i matem. fiz. 12(1972), 888-896

Izabrati u0 ∈ [a, b] i definirati K(u; u0) := f (u0)− L|u − u0|; u1 = argmin
u∈[a,b]

K(u; u0);

Definirati K(u; u1) := f (u1)− L|u − u1| i
P1(u) := max

i=0,1
K(u; ui ) = max{K(u; u1), P0(u)}, P0(u) := K(u; u0);

u2 = argmin
u∈[a,b]

P1(u);

Definirati K(u; u2) := f (u2)− L|u − u2| i
P2(u) := max

i=0,1,2
K(u; ui ) = max{K(u; u2), P1(u)}; u3 = argmin

u∈[a,b]
P2(u)
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f : [1, 6] → R, f (x) =


−x + 4, 1 ≤ x ≤ 2,

2, 2 ≤ x ≤ 3,

2x − 4, 3 ≤ x ≤ 4,

−3x + 16, 4 ≤ x ≤ 5,

x − 4, 5 ≤ x ≤ 6
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f : [1, 7] → R, f (x) =


2(x − 1)2 + 3, 0 ≤ x ≤ 2,

(x − 4)2 + 1, 2 ≤ x ≤ 5,

2, 5 ≤ x ≤ 5.5,

(x − 6.5)2 + 1, 5.5 ≤ x ≤ 7
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Shubert algoritam (B. Shubert, A sequential method seeking the global

maximum of a function, SIAM Journal on Numerical Analysis, 9(1972), 379–388)

Odrediti pravce x 7→ f (a)− L(x − a) i x 7→ f (b) + L(x − b) i točku njihovog
sjecišta (U(a, b, f , L), B(a, b, f , L))
Staviti u1 = U(a, b, f , L). Od dva intervala [a, u1], [u1, b] izabrati onaj s manjom
B-vrijednosti.
Ako je [a, u1] izabrani interval, staviti u2 = U(a, u1, f , L).
Od tri intervala: [a, u2], [u2, u1], [u1, b] izabrati onaj s najmanjom B-vrijednosti i
na njemu ponoviti proceduru.
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DIRECT algoritam (D. R. Jones, C.D. Perttunen, B. E. Stuckman, Lipschitzian

optimization without the Lipschitz constant, JOTA 79(1993), 157–181)

Intrval [a, b] s centrom c = a+b
2 dijeli se na 3 jednaka podintrvala, pri čemu je centar

srednjeg podintervala opet točka c;
Za svaki podinterval određuje se B-vrijednost;
podinterval s najmanjom B-vrijednosti dijeli se dalje;
argmin
x∈[a,b]

f (x) traži se između centara podintervala.
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f : [1, 7] → R, f (x) =


2(x − 1)2 + 3, 0 ≤ x ≤ 2,

(x − 4)2 + 1, 2 ≤ x ≤ 5,

2, 5 ≤ x ≤ 5.5,

(x − 6.5)2 + 1, 5.5 ≤ x ≤ 7
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