Laplaceova transformacija

Q) L(f1) = F(p)
1
1 b Re(p) > 0
|
t"neN jr%,Re(p)>0
I(a+1)
% a>—1 prESa Re(p) > 0
et ! Re(p) > A
p=X
sin wt ﬁa (p) >0
coswt ﬁ, Re(p) >0
shwt 1%@02’ Re(p) > w
chwt pa— Re(p) > w
0,t<a e~
Y.t)=<" , Re(p) >0
( {1, I ¥

Svojstva Laplaceove transformacije

1. Linearnost: L(\f 4 png) = AL(f) + uL(g)
2. Deriviranje originala: L(f") = pL(f) — f(0)

3. Integriranje originala: : £ (fot f(7) dT) — L();(t))

4. Derivacija slike: L(—tf(t)) = (L(f(t)))

5. Teorem prigusenja: ako je L(f(t)) = F(p), onda je L(e* f(t)) = F(p — a)

6. Teorem pomaka: ako je L(f(t)) = F(p), onda je L(f(t — b)) = e "PF(p)



