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U razli¢itim primjenama pojavljuju se problemi u kojima je potrebno prepoznati objekte,
odrediti njihove lokacije te precizno odrediti odgovaraju¢e dimenzije. Obicno se takvi
problemi svode na prepoznavanje rubova objekata za Sto postoji dobro izucena literatura
u okviru podrucja poznatom kao image processing. Medutim, ako su objekti izmjereni
s pogreskom, nije lako detektirati rub objekta, a posebno je u takvim situacijama tesko
precizno odrediti njegovu dimenziju. Ovakvi problemi mogu se pojaviti primjerice zbog
ogiba svjetlosti ako je potrebno iz sjene odrediti stvarne dimenzije predmeta ili kod pre-
poznavanja objekata mjerenih flourescentim mikroskopom, odnosno razlic¢itim uredajima
za medicinsku dijagnostiku.

Temljena pretpostavka modela je da podaci dolaze iz uniformne distribucije izmjerene
s aditivnim pogreskama koje u ovisnosti o prirodi problema mogu do¢i iz Gaussove ili
Laplaceove distribucije. Primjenom principa maksimalne vjerodostojnosti problem se
svodi na numericki problem procjene parametara. Pri tome je potrebno rijesiti nekoliko
problema: (1) analizirati statisticka svojstva (2) rijesiti problem egzistencije procjene
za zadane podatke (3) predloziti numericki stabilnu metodu kao i odgovaraju¢u dobru
pocetnu aproksimaciju te (4) analizirati efikasnost numericke metode.

Spomenimo da je problem moguce rjesavati za jedan ili vise objekata. U slucaju veéeg
broja objekata primjenjujemo neki inkrementalni tip metode za odredivanje priblizno
optimalne particije pri cemu se broj klastera moze odrediti na osnovi kriterija poznatih iz
literature.



