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M132 Redukcija modela i aproksimacijski pristupi

PV ]S ECTS
2 |1 6

[EEN

Cilj predmeta. Upoznati studente s elementima redukcije modela i aproksimacijskim
pristupima za numeric¢ko odredivanje reduciranog modela. Obraditi i ovladati osnovnim metoda
za redukciju modela i rjeSavanje velikih matri¢nih jednadzbi. Obraditi i interpretirati probleme
za redukciju koji se javljaju u primjenama. Na primjerima kroz seminarski rad implementirati
numericke metode za redukciju modela. Koristiti ra¢unala radi implementacije obradenih
metoda i ilustracije te testiranja metoda na razli¢itim primjerima iz prakse.

Potrebna predznanja. Preddiplomski studij matematickog, racunarskog ili srodnog smjera.
Primijenjena linearna algebra i znanstveno racunarstvo.

Sadrzaj predmeta.
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Uvod. Motivacija i osnovni pojmovi iz linearne teorije sustava.

Metode bazirane na svojstvenim vrijednostima: balansirano rezanje, algoritam
dominantnih polova.

Pristupi bazirani na balansiranju.

Numericke metode za rjesavanje velikih matri¢nih jednadzbi: ADI metoda, metoda
matri¢ne funkcije predznaka.

Interpolacijske metode za redukciju: moment matching, H2 optimalna redukcija.
Metode za redukciju parametarskih sustava.
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Definirati pojmove balansiranosti i dominantnosti polova.

Primijeniti metode za rjeSavanje velikih matri¢nih jednadzbi.

Prepoznati probleme velikih linearnih sustava u razli¢itim podru¢jima.

Objasniti pojmove vezne za redukciju modela.

Primijeniti metode za redukciju modela.

Kreirati primjer linearnog sistema te primijeniti metodu za redukciju uz interpretaciju rezultata.

Primijeniti metode za redukciju parametarskih sustava.

Primijeniti barem jedan programski alat u svrhu implementacije obradenih metoda i ilustracije metoda
na primjerima.
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Opisati moguénosti primjene redukcije modela.

POVEZIVANJE ISHODA UCENJA, ORGANIZACIJE NASTAVNOG PROCESA I PROCJENA
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Izvodenje nastave i vrednovanje znanja. Predavanja i vjezbe su obvezni. Ispit se sastoji od
izrade seminarskog rada, pismenog i usmenog dijela, a polaze se nakon odslusanih predavanja.
Prihvatljivi rezultati postignuti na kolokvijima, koje studenti pisu tijekom semestra, zamjenjuju
pismeni dio ispita. Vjezbe su djelomi¢no auditorne, a djelomi¢no laboratorijske uz koristenje
rac¢unala. U okviru seminarskog rada studenti trebaju implementirati obradene metode u nekom

od matematickih alata i interpretirati dobivene rezultate.

Moze li se predmet izvoditi na engleskom jeziku: Da
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